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I. Аннотация

1. Цели и задачи дисциплины
Общей целью изучения дисциплины является знакомство с основными 

понятиями мехатроники и робототехники, освоение принципов 

проектирования, конструирования и управления робототехническими 

системами, формирование современных представлений и навыков в области 

комплексной автоматизации производственных процессов различного 

назначения с применением современных гибких средств автоматизации — 

мехатронных устройств и промышленных роботов.

2. Место дисциплины в структуре ООП
Учебная дисциплина «Программное обеспечение мехатронных и 

робототехнических систем» относится к Разделу 4 «Мехатроника и 

робототехника» обязательной части Блока 1. В результате изучения 

дисциплины студент должен уметь использовать промышленного робота для 

реализации задач объектов автоматизации.

3. Объем дисциплины:
6 семестр: 2 зачетных единицы, 72 академических часа, в том числе:

контактная аудиторная работа: лекции 32 часа, в т. ч. практическая

подготовка 0 часа, практические занятия 32 часов, в т. ч. практическая подготовка 0 

часа;

контактная внеаудиторная работа: контроль самостоятельной работы

___0____, в том числе курсовая работа___0____;

самостоятельная работа: 8 часов, в том числе контроль 0 часов.

7 семестр: 4 зачетных единицы, 144 академических часа, в том числе:

контактная аудиторная работа: лекции 30 часов, в т. ч. практическая

подготовка 0 часа, практические занятия 30 часов, в т. ч. практическая подготовка 0

часа;



контактная внеаудиторная работа: контроль самостоятельной работы

___0____, в том числе курсовая работа___0____;

самостоятельная работа: 84 часов, в том числе контроль 36 часов..

8 семестр: 3 зачетных единицы, 108 академических часов, в том числе: 

контактная аудиторная работа: лекции 20 часов, в т. ч. практическая 

подготовка 0 часа, практические занятия 20 часов, в т. ч. практическая подготовка 0 

часа;

контактная внеаудиторная работа: контроль самостоятельной работы

___10____, в том числе курсовая работа___0____;

самостоятельная работа: 58 часов, в том числе контроль 36 часов.

4. Планируемые результаты обучения по дисциплине, соотнесенные с
планируемыми результатами освоения образовательной программы

Планируемые результаты 
освоения образовательной 
программы (формируемые 

компетенции)

Планируемые результаты обучения по 
дисциплине

УК-1 Способен осуществлять 
поиск, критический анализ и 
синтез информации, применять 
системный подход для решения 
поставленных задач

УК-1.1 Анализирует задачу, выделяя ее 
базовые составляющие 
УК-1.2 Определяет, интерпретирует и 
ранжирует информацию, требуемую для 
решения поставленной задачи 
УК-1.3 Осуществляет поиск 
информации для решения поставленной 
задачи по различным типам запросов 
УК-1.4 При обработке информации 
отличает факты от мнений, 
интерпретаций, оценок, формирует 
собственные мнения и суждения, 
аргументирует свои выводы и точку 
зрения
УК-1.5 Рассматривает и предлагает 
возможные варианты решения 
поставленной задачи, оценивая их 
достоинства и недостатки



ОПК-1 Способен применять 
естественнонаучные и 
общеинженерные знания, 
методы математического 
анализа и моделирования в 
профессиональной деятельности

ОПК-1.1 Демонстрирует знания основ 
математики, физики, вычислительной 
техники и программирования 
ОПК-1.2 Демонстрирует навыки 
использования знаний физики и 
математики для решения задач 
теоретического и прикладного характера 
ОПК-1.3 Применяет методы 
математического и компьютерного 
моделирования, средства 
автоматизированного проектирования в 
теоретических и расчетно­
экспериментальных исследованиях

ОПК-4 Способен понимать 
принципы работы современных 
информационных технологий и 
использовать их для решения 
задач профессиональной 
деятельности

ОПК-4.1 Применяет средства 
современных информационных, 
компьютерных и сетевых технологий, 
прикладное программное обеспечение 
при моделировании технологических 
процессов
ОПК-4.2 Применяет средства 
современных информационных, 
компьютерных и сетевых технологий, 
прикладное программное обеспечение 
при моделировании основных узлов и 
агрегатов мехатронных устройств и 
робототехнических систем 
ОПК-4.3 Применяет средства 
современных информационных, 
компьютерных и сетевых технологий, 
прикладное программное обеспечение 
при моделировании электрических, 
гидравлических и пневматических 
приводов



ОПК-9 Способен внедрять и 
осваивать новое 
технологическое оборудование

ОПК-9.1 Анализирует документацию, 
описывающую технологическое 
оборудование
ОПК-9.2 Демонстрирует знание 
основных характеристик 
технологического оборудования 
мехатронных и робототехнических 
систем, знает правила эксплуатации 
технологического оборудования 
ОПК-9.3 Разрабатывает 
технологические схемы 
технологических процессов, соблюдает 
требования по эксплуатации 
оборудования, средств 
технологического оснащения и 
технологического сопровождения

ОПК-11 Способен разрабатывать 
и применять алгоритмы и 
современные цифровые 
программные методы расчетов и 
проектирования отдельных 
устройств и подсистем 
мехатронных и 
робототехнических систем с 
использованием стандартных 
исполнительных и управляющих 
устройств, средств автоматики, 
измерительной и 
вычислительной техники в 
соответствии с техническим 
заданием, разрабатывать 
цифровые алгоритмы и 
программы управления 
робототехнических систем

ОПК-11.1 Применяет датчики 
различных типов для обработки 
информации в мехатронных и 
робототехнических системах 
ОПК-11.2 Разрабатывает программное 
обеспечение для управления 
мехатронными и робототехническими 
системами



ОПК-12 Способен участвовать в 
монтаже, наладке, настройке и 
сдаче в эксплуатацию опытных 
образцов мехатронных и 
робототехнических систем, их 
подсистем и отдельных модулей

ОПК-12.1 Демонстрирует знание 
принципа действия и технико­
экономических характеристик 
мехатронных и робототехнических 
систем
ОПК-12.2 Демонстрирует знание 
конструктивных особенностей и 
назначения мехатронных и 
робототехнических систем, правил их 
эксплуатации
ОПК-12.3 Демонстрирует знание 
методик испытаний оборудования 
мехатронных и робототехнических 
систем
ОПК-12.4 Выполняет монтаж и наладку 
средств автоматизации, механизации, 
контроля и диагностики 
технологических процессов 
мехатронных и робототехнических 
систем
ОПК-12.5 Использует инструмент, 
оборудование и приборы для наладки 
мехатронных и робототехнических 
систем

ПК-1 Способен участвовать в 
качестве исполнителя в научно - 
исследовательских разработках 
новых робототехнических и 
мехатронных систем

ПК-1.2 Разрабатывает 
экспериментальные макеты 
управляющих, информационных и 
исполнительных модулей мехатронных 
и робототехнических систем и проводит 
их экспериментальное исследование с 
применением современных 
информационных технологий 
ПК-1.4 Проводит эксперименты на 
действующих макетах, образцах 
мехатронных и робототехнических 
систем по заданным методикам и 
обрабатывает результаты с 
применением современных 
информационных технологий и 
технических средств



ПК-2 Способен проектировать 
мехатронные и 
робототехнические системы

ПК-2.3 Участвует в проведении 
предварительных испытаний составных 
частей опытного образца мехатронной 
или робототехнической системы по 
заданным программам и методикам и 
ведёт соответствующие журналы 
испытаний

ОПК-14 Способен разрабатывать 
алгоритмы и компьютерные 
программы, пригодные для 
практического применения

ОПК-14.1 Применяет алгоритмы и 
современные цифровые программные 
методы расчетов и проектирования 
деталей и модулей мехатронных и 
робототехнических систем

5. Форма промежуточной аттестации и семестр прохождения:
зачет, 6 семестр 
экзамен, 7 семестр 
экзамен, 8 семестр

6. Язык преподавания русский.


