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I. Аннотация
1. Цели и задачи дисциплины
Целью освоения дисциплины является: получение детальных знаний о

современных принципах построения электро и гидропневматических систем,
используемых в промышленности.

Задачами освоения дисциплины являются:
1) Обучить принципам обслуживания пневматических и гидравлических систем с 

электрическим и пневматическим управлением;
2) Изучить методы проектирования гидравлических, пневматических, 

электропневматических и электрогидравлических схем;
3) Изучить методы электронного управления пневматическими и 

гидравлическими системами;
4) Изучить методы управления пневматическими и гидравлическими 

системами по заданным алгоритмам;
5) Научить обнаруживать и устранять недостатки в пневматических и 

гидравлических системах;
6) Научить обслуживать и эксплуатировать установки с пневматическими, 

гидравлическими, электрогидравлическими и электропневматическими 
системами;

7) Научить проектировать пневматические и электропневматические схемы в 
инженерных программах.

2. Место дисциплины в структуре ООП
Учебная дисциплина «Гидроавтоматика и электропневмоавтоматика 

мехатронных и робототехнических систем» относится к Разделу 4. Мехатроника 
и робототехника Блока 1. Дисциплины (модули).

В результате изучения дисциплины студент должен знать основные 
понятия пневматики и гидравлики, структуру пневматической и 
гидравлической системы, а также владеть навыками проектирования, сборки и 
диагностики основных схем электропневматических и электрогидравлических 
систем управления;

3. Объем дисциплины: 5 зачетных единицы, 180 академических часов, в 

том числе:
контактная аудиторная работа: лекции 48 часов, в т.ч. практическая 

подготовка 0 часов, практические занятия 48 часов; в т.ч. практическая подготовка 0 

часов;

самостоятельная работа: 84 часа, в том числе контроль 27 часов.



4. Планируемые результаты обучения по дисциплине, соотнесенные с 
планируемыми результатами освоения образовательной программы

Планируемые Планируемые результаты обучения по дисциплине
результаты освоения 

образовательной 
программы 

(формируемые 
компетенции)

ОПК-1 Способен 
применять
естественнонаучные и 
общеинженерные 
знания, методы 
математического 
анализа и 
моделирования в 
профессиональной 
деятельности

ОПК-1.1 Демонстрирует знания основ математики, 
физики, вычислительной техники и программирования 
ОПК-1.2 Демонстрирует навыки использования знаний 
физики и математики для решения задач теоретического 
и прикладного характера

ОПК-4 Способен 
понимать принципы 
работы современных 
информационных 
технологий и 
использовать их для 
решения задач 
профессиональной 
деятельности

ОПК-4.2 Применяет средства современных 
информационных, компьютерных и сетевых 
технологий, прикладное программное обеспечение при 
моделировании основных узлов и агрегатов 
мехатронных устройств и робототехнических систем 
ОПК-4.3 Применяет средства современных 
информационных, компьютерных и сетевых 
технологий, прикладное программное обеспечение при 
моделировании электрических, гидравлических и 
пневматических приводов

ОПК-12 Способен 
участвовать в 
монтаже, наладке, 
настройке и сдаче в 
эксплуатацию 
опытных образцов 
мехатронных и 
робототехнических 
систем, их подсистем 
и отдельных модулей

ОПК-12.2 Демонстрирует знание конструктивных 
особенностей и назначения мехатронных и 
робототехнических систем, правил их эксплуатации 
ОПК-12.3 Демонстрирует знание методик испытаний 
оборудования мехатронных и робототехнических 
систем
ОПК-12.4 Выполняет монтаж и наладку средств 
автоматизации, механизации, контроля и диагностики 
технологических процессов мехатронных и 
робототехнических систем
ОПК-12.5 Использует инструмент, оборудование и 
приборы для наладки мехатронных и 
робототехнических систем

ПК-1 Способен 
участвовать в 
качестве исполнителя

ПК-1.1 Разрабатывает математические модели 
мехатронных и робототехнических систем, их 
подсистем и отдельных элементов и модулей



в научно­
исследовательских 
разработках новых 
робототехнических и 
мехатронных систем

ПК-1.2 Разрабатывает экспериментальные макеты 
управляющих, информационных и исполнительных 
модулей мехатронных и робототехнических систем и 
проводит их экспериментальное исследование с 
применением современных информационных 
технологий
ПК-1.4 Проводит эксперименты на действующих 
макетах, образцах мехатронных и робототехнических 
систем по заданным методикам и обрабатывает 
результаты с применением современных 
информационных технологий и технических средств

5. Форма промежуточной аттестации и семестр прохождения: экзамен, 4 
семестр.

6. Язык преподавания русский.


