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I. Аннотация
1. Цели и задачи дисциплины
Целью освоения дисциплины является: обеспечение базовой подготовки по 

электронике, необходимой для эксплуатации существующих и освоения новых 
эффективных электротехнических и электронных систем, устройств автоматики, 
используемых в промышленности.

Задачами освоения дисциплины являются:
1) Ознакомление с физическими явлениями в полупроводниковых и иных 

структурах и их использованием для создания электронных приборов;
2) Выработка практических навыков аналитического и экспериментального 

исследования основных процессов, имеющих место в электрических цепях 
и электронных устройствах;

3) Ознакомление с основными видами электронных устройств, 
обеспечивающих функционирование робозированной техники.

2. Место дисциплины в структуре ООП
Учебная дисциплина «Электроника и схемотехника» относится к Разделу

4. Мехатроника и робототехника Блока 1. Дисциплины (модули).
В результате изучения дисциплины студент должен знать:

1) Основные сведения о полупроводниковых приборах, выпрямителях, 
колебательных системах; усилителях, генераторах электрических 
сигналов; цифровые способы передачи информации; общие сведения об 
элементной базе схемотехники (резисторы, конденсаторы, диоды, 
транзисторы, микросхемы, элементы оптоэлектроники); логические 
элементы и логическое проектирование в базисах микросхем; цифро­
аналоговые и аналого-цифровые преобразователи.

2) Методы анализа переходных процессов, частотные характеристики и 
передаточные функции;

3) Устройство, физические процессы, характеристики и параметры, 
математические и электрические модели электронных приборов, 
элементов и компонентов интегральных микросхем, принципы 
построения, основные схемотехнические решения устройств 
электроники, их основные параметры и характеристики, основы анализа и 
математического описания, особенности реализации, области применения

3. Объем дисциплины: 3 зачетных единицы, 108 академических часов, в 

том числе:
контактная аудиторная работа: лекции 32 часа, в т. ч. практическая 

подготовка 0 часов, лабораторные занятия 32 часа, в т.ч. практическая подготовка 0 

часов;

самостоятельная работа: 44 часа, в том числе контроль 0 часов.



4. Планируемые результаты обучения по дисциплине, соотнесенные с 
планируемыми результатами освоения образовательной программы

Планируемые результаты 
освоения образовательной 
программы (формируемые 

компетенции)

Планируемые результаты обучения по 
дисциплине

ОПК-1 Способен применять 
естественнонаучные и 
общеинженерные знания, 
методы математического анализа 
и моделирования в 
профессиональной деятельности

ОПК-1.1 Демонстрирует знания основ 
математики, физики, вычислительной техники 
и программирования 
ОПК-1.2 Демонстрирует навыки 
использования знаний физики и математики 
для решения задач теоретического и 
прикладного характера 
ОПК-1.3 Применяет методы математического 
и компьютерного моделирования, средства 
автоматизированного проектирования в 
теоретических и расчетно-экспериментальных 
исследованиях

ОПК-4 Способен понимать 
принципы работы современных 
информационных технологий и 
использовать их для решения 
задач профессиональной 
деятельности

ОПК-4.1 Применяет средства современных 
информационных, компьютерных и сетевых 
технологий, прикладное программное 
обеспечение при моделировании 
технологических процессов 
ОПК-4.2 Применяет средства современных 
информационных, компьютерных и сетевых 
технологий, прикладное программное 
обеспечение при моделировании основных 
узлов и агрегатов мехатронных устройств и 
робототехнических систем

ОПК-11 Способен 
разрабатывать и применять 
алгоритмы и современные 
цифровые программные методы 
расчетов и проектирования 
отдельных устройств и 
подсистем мехатронных и 
робототехнических систем с 
использованием стандартных 
исполнительных и управляющих 
устройств, средств автоматики, 
измерительной и 
вычислительной техники в 
соответствии с техническим 
заданием, разрабатывать 
цифровые алгоритмы и

ОПК-11.1 Применяет датчики различных 
типов для обработки информации в 
мехатронных и робототехнических системах 
ОПК-11.2 Разрабатывает программное 
обеспечение для управления мехатронными и 
робототехническими системами



программы управления 
робототехнических систем
ОПК-12 Способен участвовать в 
монтаже, наладке, настройке и 
сдаче в эксплуатацию опытных 
образцов мехатронных и 
робототехнических систем, их 
подсистем и отдельных модулей

ОПК-12.2 Демонстрирует знание 
конструктивных особенностей и назначения 
мехатронных и робототехнических систем, 
правил их эксплуатации 
ОПК-12.3 Демонстрирует знание методик 
испытаний оборудования мехатронных и 
робототехнических систем

ОПК-14 Способен 
разрабатывать алгоритмы и 
компьютерные программы, 
пригодные для практического 
применения

ОПК-14.1 Применяет алгоритмы и 
современные цифровые программные методы 
расчетов и проектирования деталей и модулей 
мехатронных и робототехнических систем 
ОПК-14.2 Разрабатывает программное 
обеспечение для обработки информации в 
мехатронных и робототехнических системах

ПК-1 Способен участвовать в 
качестве исполнителя в научно­
исследовательских разработках 
новых робототехнических и 
мехатронных систем

ПК-1.1 Разрабатывает математические модели 
мехатронных и робототехнических систем, их 
подсистем и отдельных элементов и модулей 
ПК-1.2 Разрабатывает экспериментальные 
макеты управляющих, информационных и 
исполнительных модулей мехатронных и 
робототехнических систем и проводит их 
экспериментальное исследование с 
применением современных информационных 
технологий
ПК-1.4 Проводит эксперименты на 
действующих макетах, образцах мехатронных 
и робототехнических систем по заданным 
методикам и обрабатывает результаты с 
применением современных информационных 
технологий и технических средств

5. Форма промежуточной аттестации и семестр прохождения: зачет, 4 
семестр

6. Язык преподавания русский.


